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fe4) PROCEDE DE COMIMANDE D'UN SOUS-SYSTEiVIE D'EXPLOITATION ET DE GEST10N POUR UN SYSTEME 
^ N[1 D-ECHANGE DE MESSAGES DE SIGNALISATION. 

^t) L'inventlon conceme un procddd de commande d'un 
sous-systeme d'exploitation et de gestion pour un systeme 
n'^l d'echange de messages de signalisation, qui consiste 
lorsque Ie sous-systeme d*exploitation et de gestion a Tetat 
inactif revolt un message du systeme clble, k convertir Ie 
message a Taide du sous-systeme d'interface cible en un 
fomiat requis pour un sous-systeme s6lectlonn6 du sous- 
systeme d'exploitation et de gestion en fonction de la va- 
leur d'un identlficateur de module du message, puis ^ exd- 
cuter une commande associee au message a I'alde du 
sous-systeme s6Iectionn6; et, lorsque Ie sous-systeme 
d'exploitation et de gestion a Tetat inactif recoit un mes- 
sage d'un poste de travail d'exploitation et ae gestion. k 
convertir le message a I'aide du sous-systeme d'interface 
utilisateur en un fomiat requis pour un sous-systeme s6lec- 
tionne du sous-systeme d'exploitation et de gestion en 
fonction de la valeur d'un identlficateur de module du mes- 
sage, puis a executer une commande associee au mes- 
sage dans le sous-systeme sdlectionne. 
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Precede de commande d'un sous-svsteme d ' exploit:at:ion et: de 
qestiion pour un svsteme n ^ 1 d * echange de messages de 
siqnalisation> 

La present:e invention concerne un procede de commande 
d*un sous-systeme d ' exploitation et de gestion pour un 
systeme n"! d'echange de messages de signalisatlon (SMX-1). 

Le systeme SMX-1 a ete congu par 1 ' Institut de Recherche 
en Electronique et Telecommunications "Electronics and 
Telecommunications Research Institute" (ETRI) corSen et est 
I'un des systemes d'echange de messages de signalisation de 
grande capacity operant selon un procede de f onctionnement 
autonome. Ce systeme SMX-1 presente une configuration double 
capable non seulement de satisfaire aux conditions requises 
en matiere d'echange de messages de signalisation, telles 
que, par exemple, les performances, la fonctionnalite et la 
fiabilite, mais egalement de permettre un service etendu et 
continu, une maintenance et une reparation faciles et des 
tests aises. En particulier, cette configuration double du 
systeme SMX-1 est adaptee pour repondre a une augmentation 
rapide du trafic des messages de signalisation et pour 
permettre une configuration de faible capacity necessaire a 
un stade initial . 

Par consequent, les sous-systemes d ' exploitation et de 
gestion "operation and managment subsystems" (OMS) prevus 
dans ce type de systemes de communications compllgues et 
variables doivent pouvoir faire face d*une maniere 
satisf aisante A des environnements associes qui n&cessitent 
des fonctions d * 6tablissement, d' expansion, de reduction, de 
surveillance de systeme, de detection d ' incidents et de 
reprise apres incident. En outre, ils doivent permettre une 
fonction d ' interactivite avec 1 ' utilisateur pour que celui-ci 
puisse plus facilement controler 1* ensemble du systeme. De 
plus, les OMS doivent avoir une configuration permettant des 
communications entre differents niveaux de traitement d 
I'aide de langages simples entre 1 ' utilisateur et le systeme, 
ainsl que la production et le traitement de messages de 
sortie sous une fonne facile a lire. 

La presente invention a par consequent pour but de 
proposer un procede de commande de sous-syst&aes 
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d ' exploitation et de gestion pour un systexne SMX-1, qui soit 
capable de satisfaire aux exigences mentionnees ci-dessus et 
de refleter autant que possible les caracteristiques du 
systeme SMX- 1 . 

Ce but est atteint, conf ormement a la presente 
invention, grace a un procede de commande d'un sous-syst^e 
d' exploitation et de gestion pour un systeme n**l d^echange de 
messages de signalisation, sous-systeme d ' exploitation et de 
gestion qui comprend un sous-systeme d ' interface utilisateur,. 
un sous-systeme d' interface cible, un sous-syst^e de 
commande d * exploitation, un sous-systeme d ' interactive te avec 
un systeme d ' exploitation de reseau de signalisation, un 
sous-systeme de gestion de sous-systeme d 'exploitation et de 
gestion et un sous-systeme de gestion de donnfees, le proc6d6 
comprenant les etapes qui consistent ^ : (a) lorsque le sous- 
systeme d' exploitation et de gestion a l'6tat inactif regolt 
un message provenant du systeme n*'! d'echange de messages de 
signalisation cible, convertir le message a I'aide du sous- 
systeme d' interface cible en un format requis pour un sous- 
systeme selectionne parmi les sous-systemes du sous-systeme 
d 'exploitation et de gestion en fonction de la valeur d'un 
identif icateur de module du message ; (b) lorsqu'il est 
determine a 1 ' 6tape (a) que la valeur de 1 ' identif icateur est 
1, formater le message provenant du sous-syst&ne d' interface 
cible ^ I'aide du sous-syst6me d ' interactivit6 avec le 
systeme d ' exploitation de rfeseau de signalisation sous une 
forme compatible avec le syst6me d • exploitation de reseau de 
signalisation, puis d61ivrer en sortie le message rfesultant; 
(c) lorsqu'il est d6termin6 A l'6tape (a) que la valeur de 
1 ' identif icateur est 0, formater le message provenant du 
sous-syst6me d* interface cible a I'aide du sous-syst^e de 
commande d' exploitation sous une forme compatible avec une 
base de donn^es prevue dans le sous-systeme de commande 
d' exploitation, puis memoriser le message resultant dans la 
base de donnees ; (d) lorsqu'il est determin6 a I'Stape (a) 
que la valeur de 1 ' identif icateur est 2, formater le message 
provenant du sous-systeme d' interface cible ^ l*aide du sous- 
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systeme d' interface utilisateur sous une forme regulse pour 
une imprimante ou un utilisateur, puis delivrer en sortie le 
message resultant ; (e) lorsque le sous-systeme 
d' exploitation et de gestion a I'etat inactif regoit un 
message provenant d'un poste de travail d ' exploitation et de 
gestion, convertir le message a I'aide du sous-systeme 
d ' interface utilisateur en un format requis pour un sous* 
systeme selectionne parmi les sous-systemes du sous-systeme 
d ' exploitation et de gestion en fonction de la valeur d'un 
identif icateur de module du message ; ( f ) lorsqu * il est 
determine S 1 ' etape (e) que la valeur de 1 ' identif icateur est 
0, transferer une commande associee au message du sous- 
systeme d' interface utilisateur au sous-systeme de gestion de 
donnees par 1 * intermediaire du sous-systeme de commande 
d' exploitation, puis extraire des donnees de la base de 
donnees a I'aide du sous-systeme de gestion de donnees ; (g) 
lorsqu ' il est determine ^ 1 ' etape ( e ) que la valeur de 
1 ' identif icateur est 3, controler un etat en cours du sous- 
systeme d 'exploitation et de gestion ^ I'aide du sous-systeme 
de gestion de sous-systeme d ' exploitation et de gestion, puis 
executer un traitement associe au message provenant du sous- 
systeme d' interface utilisateur ; (h) lorsqu 'il est determine 
S l'6tape (e) que la valeur de 1 ' identif icateur est 4, 
transferer la commande associee au message du sous-systeme 
d ' interface utilisateur au sous-systeme d ' interface cible, 
puis transmettre le message au systeme cible par 
1 ' interm^diaire d'une carte d'unit6 d' interface de bus ; et 
(i), lorsqu 'il est determine S 1' etape (e) que la valeur de 
1 * identif icateur est 1, transferer la commande associee au 
message du sous-systeme d' interface utilisateur au sous- 
syst&ne d ' InteractivitS avec le systeme d ' exploitation de 
reseau de signalisation, formater le message sous une forme 
compatible avec le sous-syst&ne d ' interactlvitfe avec le 
syst&ne d' exploitation de rSseau de signalisation, puis 
delivrer en sortie le message resultant. 

D ' autres buts et aspects de la presente Invention 
ressortiront plus clairement de la description detalllSe 
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suivante de modes de realisation preferes, donnee a titre 
d'exemple nullement: limitatif en reference aux dessins 
annexes dans lesquels : 

la figure 1 est iin schema fonctionnel illustrant la 
5 configuration du materiel d'un systeme SMX-1 auquel la 

presente invention est appligu6e ; 

la figure 2 est un schema fonctionnel illustrant la 
configuration d6taillee de la connection d'un OMS avec un 
systeme cible ; 

10 la figure 3 est un schema fonctionnel illustrant la 

configuration detaillee de I'OMS auquel la pr6sente invention 
est appliquee ; 

la figure 4 est un schema fonctionnel illustrant 
1 • architecture logique de I'OMS auquel la presente invention 

15 est appliquee ; et 

les figures 5A et 5B sont des organigrammes illustrant 
respectivement un precede de commande pour permettre un 
fonctionnement interactif de I'OMS de la figure 3, 
confortnement a la presente invention. 

20 En se r6ferant au schema fonctionnel de la figure 1, on 

peut voir un sous-systeme d ' exploitation et de gestion (OMS) 
101 reli6 au syst&ne cible SMX-1 designe par le num^ro de 
reference 102, par 1 ' intermediaire d'un sous-syst6me 
d ' interconnexion de sous-systemes 103 appele un "bus". 

25 Le systeme cible SMX-1 102 se compose d'un module de 

prise en charge de messages de signalisation (SMHM) 104 et 
d*un module de maintenance et de test g^neraux de r^seau de 
signalisation (SNGTMM) 105* L'OMS 101 comprend un supermicro- 
ordinateur, L'OMS 101 peut, par exemple, etre un supermicro- 

30 ordinateur ^ HP-UX. Plusieurs ecrans de contrSle et termlnaux 

fictifs (dans I'exemple illustre, quatre unites 107, 108, 109 
et 110 seulement sont representees) sont reli6s & ce 
supermicro-ordinateur • Une imprimante 111 est 6galement 
reli6e au supermicro-ordinateur af in de d^livrer les messages 

35 re^us a partir du syst^e cible 102. 

Pour permettre une maintenance du rdseau de 
signalisation, le supermicro-ordinateur est reli6 S un 
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systdine d ' exploitation de reseau de signalisation (SIGNOS) 
par 1 • intermediaire d'un modem 106. L'OMS 101 utilise un 
systeme de base de donnees 112 appele "base genSrale" pour 
memoriser et recuperer des messages. 

La figure 2 illustre la configuration detaillee de la 
connection I'OMS avec un systeme cible. Comme le montre la 
figure 2, le systeme cible qui est designe par le num6ro de 
reference 215 possdde une architecture de niveau inf6rieur 
comprenant un module de prise en charge de messages de 
signalisation (SMHM) 213 A double architecture et un module 
de maintenance et de test gen^raux de reseau de signalisation 
(SNGTMM) 214 ^ double architecture. Ces modules 213 et 214 
sont respect ivement relies a un rSseau de connexion a grande 
Vitesse, c ' est-a-dire, a un bus 211 par des cartes d' unites 
d' interface de bus (HIFU) 212 de maniere a pouvoir recevoir 
des messages S partir du systeine cible 215 et transmettre des 
messages a celui-ci. Pour pouvoir transmettre les messages 
traites par les modules 213 et 214, le systeme cible 215 est 
relie par 1 ' intermediaire d'un carte HIFU 210 a un traitement 
d'entree/de sortie de messages de protocole de niveau bas 
(LMIO) 205 de I'OMS designe par le numero de reference 202. 

L'OMS 202 comporte de nombreux traitements demons et 
transitoires pour exScuter ses fonctions. Par consequent, des 
parties d 'entree et de sortie de l*OMS 202 peuvent etre 
principalement class^es, en termes de fonctions, en quatre 
traitements, S savoir , un traitement d * interface homme- 
machine (MMI) 203 ayant pour fonction de faciliter un acces 
au syst&ne pour un utilisateur qui se trouve ^ un poste 
d* exploitation et de gestion, un traitement de bloc 
d* administration de base de donnees (DBAB) 204 ayant pour 
fonction d ' administrer facilement un systeme de base de 
donnees 207 pour permettre la gestion d'un grand nombre de 
donnees destinees ^ etre memorisees, extraites et modifi&es, 
et un traitement de protocole de communication de messages 
d ' exploitation (OMCP) 206 associe A un protocole de commande 
d ' exploitation et de gestion pour permettre une connexion 
active de l*OMS 202 avec le SIGNOS 208, ainsi que le 
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traitement LMIO 205 destlnd a permettre la connexion de I'OMS 
202 avec le systeme cible 215. 

La figure 3 repr6sent:e la configuration dStaillde de 
I'OMS auquel la presente invention est appliquee. L*OMS qui 
est d6sign6 par le numero de reference 301 est reli6 a un 
systeme cible, a savoir, le systeme SMX-1, par un bus 302. 
L'OMS 301 comprend six sous-systemes, c'est-4-dire un sous- 
systeme d' interface utilisateur 303, un sous-syst&ne 
d* interface cible 304, un sous-systeme de commande 
d • exploitation 305, un sous-systeme d ' interactivity avec 
SIGNOS 306, un sous-systeme de gestion d*0MS 307 et un sous- 
systeme de gestion de donnees 308. 

Le sous-systeme d' interface utilisateur 303 execute des 
fonctions destinees h permettre aux utilisateurs d'acceder au 
systeme. Pr6cisfement, le sous-systeme d ' interface utilisateur 
303 execute des fonctions associees aux postes d ' exploitation 
et de gestion, aux postes de maintenance et de reparation, a 
une imprimante, a un 6cran de controle d'alarme grapbique 
destine a afficher un d6faut et une alarme, et a un pupitre 
de systeme . Tous les ordres d ' entree et de sortie associ^s au 
sous-systeme d' interface utilisateur 303 sont ger6s par un 
fichier d* ordres 310. 

Le sous-systeme d' interface cible 304 est rellS d une 
HIFU comprenant des cartes HIFU[P] et HIFU[S] . Lorsgue le 
systeme est en service, le sous-systeme d' interface cible 304 
est habituellement reli6 aux cartes HIFU[P]. A ce moment-ia, 
les autres cartes HIFU[S] sont au repos. En fait, la 
connexion du sous-systeme d' interface cible 304 S un moment 
donn6 est r6alis6e par une seule des cartes HIFU[P] . Au 
moment ou un dfefaut apparait dans le systeme, la connexion 
est commutfee pour etre realisee par I'une des cartes HIFUtS] 
au repos • 

Le sous-systeme de commande d 'exploitation 305 a pour 
fonction de tr alter, de memoriser et de prendre en charge 
sous la forme de messages compatibles avec I'OMS 301, tous 
les ordres et messages re?us a partlr des postes 
d • exploitation et de gestion et du sous-systeme d* interface 
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cible 304. 

Le sous-systeme d ' interactivity avec SIGNOS 306 sert S 
permettre une connexion active de I'OMS 301 avec un SIGNOS. 
A cet effet, le sous-systeme 306 d ' interactivity avec le 
SIGNOS a pour fonction de recevoir et de traiter des ordres 
provenant du SIGNOS ou de communiquer periodiquexnent des 
r6sultats d ' exploitation du systeme au SIGNOS. 

Le sous-systeme de gestion d'OMS 307 a pour fonction de 
g6rer et d ' administrer tous les traitements, c'est-S-dlre les 
traitements demons et les traitements transitoires existant 
au sein de I'OMS 301, Pour assurer une gestion efficace des 
traitements, le sous-systeme de gestion d'OMS 307 utilise un 
mecanisme de communications entre differents niveaiix de 
traitement (IPC) du systeme de file d'attente de messages. 

Pour finir, le sous-systeme de gestion de donnees 308 a 
pour fonction de memoriser et de gerer toutes les donnees 
associees au systeme SMX-1 sous une forme permettant leur 
modification, leur extraction, leur entree, leur sortie et 
leur traitement afin d'obtenir les donnees requises par les 
utilisateurs de I'OMS 301 ou le SIGNOS. Le sous-syst:eme de 
gestion de donndes 308 utilise une base de donnees 309 
contenant memorise en elle, un grand nombre de donnees 
concemant la configuration du systeme, la specification du 
rSseau de signalisation, les mesures/statistiq[ues et 
1' interface utilisateur. 

La figure 4 reprSsente 1 ' architecture logique de I'OMS 
auquel la pr6sente invention est appliquee. 

Pour d^finir la configuration logique de I'OMS qui 
execute 1 'exploitation et la gestion du systeme SMX-1, on 
peut classer les fonctions de I'OMS en deux types de 
f onctions f ondamentales . 

La premiere fonction de I'OMS est une fonction qui 
consiste S assurer une exploitation et une 
maintenance/rfeparation ef f icaces du SMX-1 . Cette fonction 
comprend une fonction d ' exploitation et de commande du SMX-1, 
une fonction d'administrration de specifications et de donnees 
du reseau de signallsa-tion du SMX-1, une fonction de gestion 
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de systexne et de multiples fonctions d' interface utilisateur. 

La seconde fonction de I'OMS est line fonction de circuit 
d' entree du SIGNOS. Cette fonction comprend une fonction de 
collecte de donnees de signal i sat ion et une fonction de 
modif ication/commande de specifications et de donn&es du 
reseau de signalisation du S^4X-l . 

Maintenant, 1 ' architecture logique de I'OMS va etre 
d6crite sur la base des deux fonctions logiques f ondamentales 
mentionnees ci-dessus, en relation avec la figure 4. 

L'OMS qui est d6sign6 par le num6ro de r6f6rence 401 sur 
la figure 4 echange des messages avec un syst6me cible, d, 
savoir le syst^e SMX-1, par 1 ' interm^diaire de cartes de 
connexion 402, telles que des cartes HIFU, 

Le sous-syst&ne d' interface utilisateur design^ par le 
numero de reference 430 est principalement divise en 
plusieurs blocs fonctionnels, a savoir un bloc fonctionnel 
d' exploitation et de commande de poste de travail 431^ un 
bloc fonctionnel de traitement d*ordres 432, un bloc 
fonctionnel de traitement d'ecran par masque 433, un bloc 
fonctionnel de sortie de messages 434 et un bloc fonctionnel 
d'alarme graphique 435, 

Le bloc fonctionnel d' exploitation et de commande de 
poste de travail 431 commande les communications entre 
diff6rents niveaux de traitement entre 1 ' utilisateur et le 
systeme par 1 ' intermSdiaire du poste d ' exploitation et de 
gestion 403 et du poste de maintenance et de reparation 404. 
Le bloc fonctionnel de traitement d'ordres 432 proc&de h une 
analyse syntaxique et s6inantique des ordres d* entree. Lorsque 
la fonction de commande de communications entre dlff&rents 
niveaux de traitement est n6cessalre, le bloc fonctionnel de 
traitement d* ordres 432 determine egalement le type de tacbes 
a ef fectuer et transmet les donnSes resultantes au bloc 
fonctionnel de traitement d'ecran par masque 433. Pour gerer 
I'hlstorique du systeme et la recuperation de donnees, le 
bloc fonctionnel de traitement d'ordres 432 enreglstre 
egalement I'etat et la situation en cours, comme, par 
exemple, les messages d' entree, les messages de sortie et les 
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ordres de 1 ' utilisateur dans un fichier- journal 409. 

Le bloc fonctlonnel de sortie de messages 434 connecte 
les messages concernant une alarme, un defaut ou un fetrat, 
generes pendant un f onctionnement du systeme, puis formate a 
nouveau les messages collectes* Les messages formatds sont 
transmis a une imprimante 405. Le bloc fonctlonnel d*alarme 
graphique 435 sert & afficher visuellement une situation qui 
se presente pendant un f onctionnement du systeme cible SMX-1. 
Le bloc fonctlonnel d*alarme graphique 435 transmet toutes 
les f onctions en cours d ' execution a 1 ' 6cran de controle 
d'alarme graphique 406 ou au pupitre de systeme 407. 

Le sous-systeme de commande d ' exploitation design^ par 
le numero de reference 420 sur la figure 4 comprend tin bloc 
fonctlonnel de connexion de bus 421 ayant pour role 
d'executer une connexion et une commande /gest ion pour les 
cartes de connexion de cible, c*est-a-dire les cartes HIFU. 
Le sous-systeme de commande d' exploitation 420 comprend 
egalement un bloc fonctlonnel de controle et de traitement de 
mesures 422 et un bloc fonctlonnel de collecte et de commande 
de messages 423 afin d * administrer les messages collect^s S 
partir du systeme cible. Le bloc fonctlonnel de controle et 
de traitement de mesures 422 execute une fonction associ^e 
aux donnees de mesure de la cible SMX-1 et une fonction 
destinee a contrdler les evenements mesures. Le bloc 
fonctlonnel de collecte et de commande de messages 423 
collecte les messages g&n&r&s pendant un f onctionnement du 
systeme et classe les messages collect^s en messages 
d'alarme, en messages de defaut et en messages d*6tat. En 
fonction du contenu des messages, le bloc fonctlonnel de 
collecte et de commande de messages 423 execute I'accSs & la 
base de donn&es, le compte-rendu au SIGNOS ou la transmission 
directe du resultat. 

Le sous-systeme de commande d ' exploitation 420 comprend 
Egalement un bloc fonctlonnel de commande d ' exploitation 440 
destine d commander tous les messages. En particulier, le 
bloc fonctlonnel de commande d' exploitation 440 execute une 
commande pour convertir les messages en un format requis pour 
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I'OMS et une commande pour les donnees de base. Le bloc 
fonctionnel de conunande d 'exploitation 440 comprend un bloc 
fonctionnel de demande de traitement de mesures 441, un bloc 
fonctionnel de traitement d'ordres de reservation 442, un 
bloc fonctionnel de commande de messages de sort:ie 443, un 
bloc fonctionnel de commande/exploitation de messages de 
gestion de reseau de signalisation (SNM) 444, un bloc 
fonctionnel de commande d ' exploitation d'unit6 de maintenance 
et de test g6neraux (GTMU) de cible 445, et un bloc 
fonctionnel de telechargement de systerae 446. 

Le sous-systeme d ' interactivite avec SIGNOS designe par 
le numero de reference 410 sur la figure 4 peut etre divise 
en un bloc fonctionnel 415 concemant les mesures et 
specifications et en un bloc fonctionnel 416 concemant un 
protocole d ' interactivite avec SIGNOS. Le bloc fonctionnel 
416 concemant le protocole d ' interactivite avec SIGNOS 
comporte un bloc fonctionnel de traitement de messages 
d' interactivite 416 et un bloc fonctionnel de traitement 
d'OMCP 414 afin de convertir sous la forme d'un message 
SIGNOS le message resultant obtenu apres traitement des 
ordres SIGNOS ou le message regu d partir du bloc fonctionnel 
de collecte et de traitement de messages, puis les transmet. 
D' autre part, le bloc fonctionnel 415 concemant les mesures 
et specifications comporte un bloc fonc1:ionnel de connexion 
active de mesures/ statist iques 411 et un bloc fonct:ionnel de 
connexion active de gestion de specifications 412 afin de 
commander les operations associees a la gestion, a 
1' administration et d la commande de messages SIGNOS 
necessaires pour transmettre periodiquement toutes les 
donnees ^ la demande du SIGNOS ou en cas de besoin. 

Le sous-systeme de gestion de donnees designe par le 
numero de reference 450 sur la figure 4 correspond au 
traitement destine ^ realiser la creation d'un environnement 
de commande de bases de donnees, 1 * initialisation de bases de 
donnees, et la sauvegarde de bases de donnees* II utilise un 
fichier d'ordres stocke avec une serie d'ordres ALLBASE/SQL. 
Le sous-systeme de gestion de donnees 450 compoz^e une 
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fonction d * applicat:ion de bases de donnees pour executer iine 
extraction et une modification de donnees associ6es au 
systeme cible SMX-1 et une fonction d' execution de donnees 
pour executer de multiples bases de donnees d ' application 408 
comprenant une base de donnees de configuration de syst&ne, 
une base de donn6es de speci f ica tions de r&seaux de 
signalisation, une base de donnees de mesures/statistiques et 
une base de donn&es d* interface utilisateur. Pour remplir ces 
fonctions, le sous-systerae de gestion de donnSes 450 comprend 
un bloc fonctionnel d ' initialisation de base de donnees 451, 
un bloc fonctionnel de gestion d*etat de base de donn6es 452, 
un bloc fonctionnel de gestion de base de donnees de 
specifications de reseau de signalisation 453, un bloc 
fonctionnel de recuperation de sauvegarde de base de donn6es 
454, un bloc fonctionnel de gestion de base de donnees de 
configuration 455 et un bloc fonctionnel de gestion de base 
de donnees de mesures 456. 

Le sous-systeme de gestion de systeme desigfne par le 
numero de reference 460 sur la figure 4 comprend des blocs 
fonctionnels associ^s uniquement a I'OMS. Precisdment, le 
sous-systeme de gestion de systeme 460 comprend un bloc 
fonctionnel de commande d'6tat de tampons de file d'attente 
461 ayant pour fonction de tester la frequence d* utilisation 
des tampons de file d'attente conformfement au mScanlsme IPC 
(utilisant un proc6d6 de file d'attente de messages), un bloc 
fonctionnel de cbangeraent de programme 462 ayant pour 
fonction de changer un programme meme lorsque I'OMS est en 
service, un bloc fonctionnel de gestion de traitement 463 
ayant pour fonction de verifier en permanence les 6tats des 
diffferents traitements de I'OMS, tels que les traitements 
demons et les traitements transitoires, un bloc fonctionnel 
de d6marrage/arret d'OMS 464 ayant pour fonction de demarrer 
et d'arreter les traitements de I'OMS, et un bloc fonctionnel 
de gestion de traitements 465 ayant pour fonction de g^rer et 
d ' administrer les traitements de I'OMS. 

Les figures 5A et 5B sont des organlgrammes lllustrant 
respectivement un proc^d^ de commande pour permettre des 
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operations interactives des six sous-syst:emes de I'OMS sus- 
mentrionnes de la figure 3, conf ormement: a la presence 
invention* 

Lorsque I'OMS a I'etat inactif (etape 501) est: mis sous 
tension, il est pret a recevoir un message provenant du 
systeme cible ou d ' un poste d ' exploitation et de gestion 
(etape 502 ou 503 )• 

Lorsque I'OMS regoit un message a partir du syst6me 
cible a l'6tape 502, le message est transmls 4 I'ordlnateur 
d' exploitation et de gestion par 1 * intermediaire de la carte 
HIFU associfee 302 (etape 504). Le sous-syst&ne d' interface 
cible 304 de I'OMS convertit le message regu en un format 
requis pour un sous-systeme s61ectionn6 parmi les sous- 

syst^es de I'OMS en fonction de la valeur m id d'un 

identif icateur (id) de module du message, puis transmet le 
message resultant (etapes 505 et 506). 

Lorsque la valeur d'lD m id est 1, le message est 

formate sous une forme compatible avec le SIGNOS dans le 
sous-systeme d ' interactivity avec SIGNOS 306 qui, a son tour, 
delivre en sortie le message resultant (etapes 510 et 513)- 
Apres 1' etape 513, I'OMS est au repos a l'6tat inactif (6tape 

516) . 

Lorsque la valeur d'lD m__id est 0, le message est regu 
dans le sous-systeme de commande d ' exploitation 305 qui, d 
son tour, formate le message regu sous une forme compatible 
avec la base de donn6es 309 (6tapes 508 et 511). Le message 
rfesultant provenant du sous-syst6me de commande 
d' exploitation 305 est m&noris6 dans la base de donn6es 309 
par le sous-syst&ne de gestion de donn6es 308 (6tape 514). 
AprSs l'6tape 514, I'OMS est au repos ^ l'6tat inactif (6tape 

517) . 

Lorsque la valeur d'lD m id est 2, le sous-syst6me 

d' interface utilisateur 303 formate le message regu sous une 
forme requise pour I'imprimante ou 1 ' utilisateur (Stapes 509 
et 512). Le message resultant est ensuite transmls & 
I'imprimante (etape 515). Une fois realisfee la transmission 
du message, I'OMS est au repos ^ l'6tat inactif (Stape 518). 
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D' autre part, lorsque I'OMS regoit un message provenant 
du poste d ' exploitation et de gestion S I'etape 503, le 
message est transmls au sous-systeme d* interface utilisateur 
303 qui, a son tour, convert it le message en un format reguis 
pour un sous-systeme s61ectionn6 parmi les sous-syst&nes de 
I'OMS en fonction de la valeur d'lD m_id du message (Stapes 
519 et 520). 

Lorsque la valeur d*ID ra id est 0, le message est 

transmis du sous-systeme d' interface utilisateur 303 au sous- 
systeme de commande d ' exploitation 301 qui, a son tour, 
transmet le message au sous-systeme de gestion de donnSes 308 
en vue d'une extraction de donnees (etapes 521 et 525). 
Precisement, la commande associee au message est transf6r6e 
du sous-systeme de commande d' exploitation 305 au sous- 
systeme de gestion de donnees 308. En reponse au message, le 
sous-systeme de gestion de donnees 308 execute une extraction 
de donnees ^ partir de la base de donnees 309 (etape 529). 
Une fois ex§cut6e 1' extraction de donnees, l*OMS est au repos 
a I'etat inactif (etape 530), 

Lorsque la valeur d'lD m id est 3, le message est 

transmis du sous-systeme d' interface utilisateur 303 au sous- 
syst^e de gestion d'OMS 307 (6tape 522). En r&ponse au 
message, le sous-syst^e de gestion d'OMS 307 controle l'6tat 
en cours de I'OMS et execute un traitement requis (Stape 
526). Ensuite, I'OMS est au repos a l'6tat inactif (Stape 
531). 

Lorsque la valeur d'lD m_id est 4, la commande associee 
au message est transmise au sous-systeme d' interface cible 
304, car cette valeur d'lD signifie que le message est 
associS a des donn&es qui ont 6t6 tralt&es ou qui seront 
traitfees dans le systeme cible (Stape 523). Le sous-syst6me 
d' Interface cible 304 transmet le message au syst&ne cible 
par 1 ' interm6diaire de la carte HIFU 302 (6tape 527). Aprds 
I'Stape 527, I'OMS est au repos a l'6tat inactif (Stape 532). 

Si la valeur d'lD m_id est 6gale d 1, cela signifie que 
le message n'est pas associS au syst&ne cible, mals au 
SIGNOS. Par cons6quent, lorsque la valeur d'lD m_ld est 1, la 
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commande associee au message est transferee au sous-systeme 
d* interactivity avec SIGNOS 306 ( etape 524). Le sous-systeme 
d' interactivity avec SIGNOS 306 formate le message sous una 
forme compatible avec le SIGNOS, puis delivre en sortie le 
message resultant (etape 528)- Apres l'6tape 528, I'OMS est 
au repos a l'6tat inactif (etape 533). 

La proc6dure ci-dessus commence habituellement alors que 
I'OMS est a I'etat inactif (etape 501) et se termine par 
l'6tat inactif de I'OMS (I'une des 6tapes 516 d 518 et 530 4 
533). Une fois cette procedure achevee, 1*0MS fonctionne d 
condition d'etre relie a un dispositif d'entree/de sortie 
physique . 

Comme cela ressort de la description pr^cedente, la 
presente invention propose un proc6de de commande d*un OMS 
pour un systeme SMX-1, capable de permettre un f onctionnement 
efficace de I'OMS. 

Bien que la description ci-dessus ait porte sur des 
modes de r6alisation preferes de la presente invention^ 
celle-ci n'est 6videmment pas limitee aux ex e m ples 
particuliers dfecrits et illustr6s ici, et I'homme de I'art: se 
rendra compte qu'il est possible de proceder & diff6rentes 
modifications, additions et substitutions sans pour autant 
sortir du cadre de 1' invention. 
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REVENDICATION 

Proced6 de commande d'un sous-systeme d ' exploitation et 
de gestion pour un systeme n*l d'echange de messages de 
signalisation, sous-systeme d * exploitation et de gestion qui 
comprend un sous-systeme d* interface utilisateur, un sous- 
systeme d' interface cible, un sous-systeme de commande 
d ' exploitation, un sous-systeme d ' interactivity avec xin 
systeme d' exploitation de reseau de signalisation, un sous- 
systeme de gestion du sous-systeme d ' exploitation et de 
gestion et un sous-systeme de gestion de donnfees, caract6ris6 
en ce qu'il comprend les fetapes qui consistent : 

(a) lorsque le sous-systeme d' exploitation et de gestion 
a l'6tat inactif regoit un message provenant du systeme n^l 
d'echange de messages de signalisation cible, convertir le 
message S I'aide du sous-systeme d' interface cible en un 
format requis pour un sous-syst^e selectionne parmi les 
sous-systemes du sous-systeme d 'exploitation et de gestion en 
fonction de la valeur d'un identif icateur de module du 
message ; 

(b) lorsqu'il est determine a I'etape (a) que la valeur 
de 1 * identif icateur est 1, formater le message provenant du 
sous-systeme d' interface cible 4 I'aide du sous-syst6me 
d • interactivity avec le systeme d ' exploitation de r6seau de 
signalisation sous une forme compatible avec le syst&ne 
d ' exploitation de r6seau de signalisation^ puis d611vrer en 
sortie le message resultant; 

(c) lorsqu'il est determine S I'fetape (a) que la valeur 
de 1 'identif icateur est 0, formater le message provenant du 
sous-syst&ne d' interface cible a I'aide du sous-syst&ne de 
commande d ' exploitation sous une forme compatible avec une 
base de donn^es prgvue dans le sous-systSme de commande 
d ' exploitation, puis m6moriser le message r6sultant dans la 
base de donnees ; 

(d) lorsqu'il est determine ^ I'etape (a) que la valeur 
de 1 ' identif icateur est 2, formater le message provenant du 
sous-syst6me d' interface cible ^ I'aide du sous-syst6me 
d ' interface utilisateur sous une forme requise pour une 
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imprimante ou un utilisateur, puis ddlivxer en sortie le 
message resultant ; 

(e) lorsque le sous-systeme d ' exploitation et de gestion 
a I'etat inactif regoit un message provenant d'un poste de 
travail d ' exploitation et de gestion, convertir le message d 
I'aide du sous-systexne d' interface utilisateur en un format 
requis pour un sous-systeme select ionne parmi les sous- 
systemes du sous-systeme d ' exploitation et de gestion en 
fonction de la valeur d'un identif icateur de module du 
message ; 

(f) lorsqu'il est determine a I'etape (e) que la valeur 
de 1 • identif icateur est 0, transferer une commande associ&e 
au message du sous-systeme d' interface utilisateur au sous- 
systeme de gestion de donnees par 1 ' intermediaire du sous- 
systeme de commande d ' exploitation, puis extraire des donn6es 
de la base de donn6es S I'aide du sous-systeme de gestion de 
donnees ; 

(g) lorsqu'il est determine a l'6tape (e) (jue la valeur 
de 1 • identif icateur est 3, contr61er un 6tat en cours du 
sous-systeme d * exploitation et de gestion a l*aide du sous- 
systeme de gestion de sous-systeme d 'exploitation et de 
gestion, puis exfecuter un traitement associS au message 
provenant du sous-systeme d' interface utilisateur ; 

(h) lorsqu'il est determine d l'6tape (e) que la valeur 
de 1 * identif icateur est 4, transferer la commande associ6e au 
message du sous-systeme d' interface utilisateur au sous- 
systeme d' interface cible, puis transmettre le message au 
syst&ne cible par 1 ' intermfediaire d'une carte d'unit6 
d ' interface de bus ; et 

(i) , lorsqu'il est d6termin6 A I'fetape (e) que la valeur 
de 1* identif icateur est 1, transferer la commande associfee au 
message du sous-syst&ne d' interface utilisateur au sous- 
systeme d' interactivity avec le systfeme d ' exploitation de 
r&seau de signalisation, formater le message sous une forme 
compatible avec le sous-systeme d ' interactivit6 avec le 
syst&ne d* exploitation de r6seau de signalisation, puis 
delivrer en sortie le message resultant. 
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